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(57) Abstract: The invention relates to a differen- 
tial cage (11) for a differential gear, said cage being 
designed to be mounted so that it can be driven in a 
rotating manner about its longitudinal axis A. Lat- 
eral shaft gears (18. 19) are mounted in the differ- 
ential cage (11) to rotate coaxially with the longi- 
tudinal axis A and compensation gears (20, 21) are 
mounted in said cage (1 1) on rotational axes R that 
run radially to the longitudinal axis A, said gears 
meshing with the lateral shaft gears (18, 19). The 
differential cage (11) is also provided with a multi- 
plate clutch (41), which is coaxial with the longitu- 
dinal axis A and which is located in an active man- 
ner between the first of the lateral shaft gears (19) 
and the differential cage (11) or the second of the 
lateral shaft gears (18). The differential cage (11) 
comprises a flange (16), onto which a ring gear can 
be screwed. According to the invention, the differ- 
ential cage (11) consists of a pot-shaped part (14) 
comprising abase (22), the flange (16) being formed 
in one piece on said part and a cover (15). which is 
inserted into the pot-shaped part (14) and is fixed 
by an annular locking element (17). The multi-plate 
clutch (41) and the cover (15) lie on the opposite side 
of the differential cage (1 1) from the flange (16) and 
the base (22) in relation to a plane that runs through 
the rotational axes R of the compensation gears (20. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft einen Differentialkorb (11) fiir ein Differentialgetriebe, der um seine Langsachse 
A drehend antreibbar zu lagem ist, mit Seitenwellenradem (18, 19), die im Dififerentialkorb (1 1) koaxial zur Langsachse A drehbar 
gelagert sind, mit Ausgleichsradem (20, 21), die im Differentialkorb (11) auf radial zur Langsachse A liegenden Drehachsen R 
gelagert sind und mit den Seitenwellenradem (18, 19) im Verzahnungseingriff sind, sowie mit einer koaxial zur Langsachse A im 
Differentialkorb (11) angeordneten Lamellenkupplung (41), die zwischen einem ersten der SeitenwellenrSder (19) einerseits und 
dem Differentialkorb (11) oder dem zweiten der Seitenwellenrader (18) andererseits wirksam angeordnet ist. Der Differentialkorb 
(11) weist einen PHansch (16) auf, an den ein Tellerrad anschraubbar ist, wobei der Differentialkorb (1 1) aus einem topfformigen Teil 
(14), das einen Boden (22) umfasst und an dem der Flansch (16) einstuckig angeformt ist, und einem in das topfformige Teil (14) 
eingesetzten Dekkel (15) gebildet wird, der dutch ein ringformiges Sicherungselement (17) axial fixiert ist Die Lamellenkupplung 
(41) und der Deckel (15) liegen in Bezug auf eine Ebene durch die Drehachsen R der Ausgleichsrader (20, 21) auf der zum Flansch 
(16) und zum Boden (22) entgegengesetzten Seite im Differentialkorb (11). 



